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Аннотация.  Показано, что ПРОСТРАНСТВО и ВРЕМЯ представляют собой сумму взаимозаменяемых субстанций Галактики. Силовое взаимодействие осуществляется посредством электромагнитного поля в соответствии с законом причинно-следственной связи  |N| ( |1/N| (сила  ( 1/силу). Выполненное исследование является дальнейшим развитием теории русского астрофизика Н.А. Козырева и помогает разрабатывать реально осуществимые эксперименты по изучению причинно-следственной связи между пространством и временем, магнитным и электрическим полями.
Да простят нас читатели за то, что мы начинаем столь глобальную тему с рассмотрения, казалось бы, простых случаев поведения стоячих волн различной природы и в различных средах, но А. Эйнштейн утверждал, что – "Природа представляет собой реализацию простейших математически мыслимых элементов". К этой мысли знаменитого физика следует быть особенно внимательным, т.к. она родилась не на пустом месте!
По существующему в теоретической физике определению стоячая волна в любой физической системе может быть представлена в виде совокупности четвертьволновых  осцилляторов, колеблющихся в чередующихся фазах. В каждой четвертьволновой ячейке узлы и пучности сменяют друг друга с циклической частотой  2( , вдвое превышающей частоту бегущих навстречу друг другу волн. При этом происходит чередующееся преобразование кинетической энергии в потенциальную и обратно. Узлы и пучности не меняют своего положения в пространстве, поэтому такие волны и получили название стоячих волн. При этом если волна «заперта» с двух сторон, то в точках отражения волн, т.е. у «запертых» концов наблюдается узлы кинетической энергии (нулевая скорость) и пучности потенциальной энергии (максимум механических напряжений).

У «незапертых» концов волны, наоборот, наблюдаются узлы потенциальной энергии и пучности кинетической энергии. Но в любом случае в стоячей волне отсутствует перенос энергии. Для обеспечения переноса энергии необходимо сдвинуть фазы потенциальной и кинетической энергии относительно друг друга.

Вышеприведенное обобщенное описание стоячих волн вызывает ряд вопросов к физикам-теоретикам, так как страдает явными неопределенностями.

Первый вопрос относится к точности формулировок.
Если «Узлы и пучности не меняют своего положения в пространстве», то почему «В каждой четвертьволновой ячейке узлы и пучности сменяют друг друга с циклической частотой  2( , вдвое превышающей частоту бегущих навстречу друг другу волн».
Но вот что характерно для любых физических систем.

Для возникновения стоячих волн «длина» системы должна быть не менее одной длины бегущей волны. Если «длина» системы будет равна даже резонансной половине длины бегущей волны, т.е. двум условным четвертьволновым осцилляторам, то стоячая волна в такой системе не возникнет. Система будет излучающей.
Наиболее простой пример – это колебания натянутой струны, колебания которой на основной частоте (тоне) линейно поляризованы.
Собственные частоты поперечных колебаний струны длиной  ‘l’ и с поперечным сечением  S, натянутой с силой  F  вычисляется по формуле
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n = 1, 2, 3, … На концах струны узлы (по условию закрепления).
где:
( – плотность материала струны, kg/m3.
Скорость поперечных волн в струне 
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Ряд резонансных длин волн
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Фактически же это продольная скорость бегущих навстречу друг другу продольных волн упругой деформации струны с длиной бегущей волны  (n, т.к. поперечная скорость различных участков струны постоянно меняется и во времени, и по длине струны.
Более сложный пример – это стоячая волна в длинном тонком стержне.
Скорость продольных волн в тонком, свободно подвешенном, стержне, поперечные размеры которого во много раз меньше длины волны
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где:
( – плотность материала стержня, kg/m3.

Eu – модуль Юнга или модуль продольной упругой деформации при растяжении стержня. Модуль Юнга определяется расчетным путем из условия предельного отношения величины деформации стержня  ‘(l’  к первоначальной длине  ‘l’   (l/l = 1.

Поскольку формулы (2) и (3) одинаковы и обе подтверждены экспериментально, то возникает вопрос – какая сила в стержне заменяет силу натяжения струны?

В данном случае дополнительно работает модуль изгиба материала стержня, но его в формуле (3) нет. Есть только модуль растяжения, а он с поперечными деформациями связан весьма условно. Теория изгиба достаточно сложна и разработана для решения прикладных инженерных задач.
Собственные частоты колебаний тонкого стержня длиной  ‘l’:
а) Стержень закреплен в середине:
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n = 0, 1, 2, … На концах стержня пучности амплитуды колебаний.

Ряд резонансных длин волн
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б) Стержень закреплен на одном конце:
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n = 0, 1, 2, … На одном конце стержня узел, на противоположном – пучность амплитуды поперечных колебаний.
Ряд резонансных длин волн
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в) Стержень закреплен на обоих концах или свободно подвешен на неупругих нитях:
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n = 1, 2, 3, … На концах стержня либо узлы, либо пучности.
Ряд резонансных длин волн
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Ещё более сложный пример – это звуковая волна в длинной трубе.

Упругая звуковая волна называется продольной, если колебания частиц происходят в направлении распространения волны. Упругая звуковая волна называется поперечной, если частицы среды колеблются в плоскостях, перпендикулярных к направлению распространения волны. Следовательно, стоячая волна в газе является поперечной волной в пучностях и продольной волной в узлах. Соответственно и в бегущей волне излучения присутствуют обе компоненты.
В цилиндрическом столбе газа, в трубе длиной ‘l’, стоячие волны ведут себя следующим образом. Если оба конца трубы закрыты или открыты, то частота колебаний частиц газа может быть вычислена по приближенной формуле
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n = 1, 2, 3, … На концах трубы либо узлы, либо пучности (2(l/1, 2(l/2, 2(l /3, … ).
Если один конец трубы закрыт, а другой открыт то
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n = 1, 2, 3, … На одном конце стержня узел, на противоположном – пучность амплитуды поперечных колебаний (4(l /1, 4(l /3, 4(l /5, … ).
где:  (( – фазовая скорость волн в газе.
Возникает следующий вопрос – какая скорость волн может быть в стоячей волне в газе?

Мы можем говорить только о «длине стоячей волны», как о расстоянии между соседними пучностями или соседними узлами. Это должна быть длина бегущей волны, так как бегущие навстречу друг другу волны сдвинуты по фазе на угол  (  и создают по длине трубы чередующиеся области сжатого и разреженного газа. Скорости продольных звуковых волн в газах при различных термодинамических условиях достаточно точно измерены экспериментально или для их вычисления разработаны достаточно точные формулы. Соответственно, в областях повышенного давления возникают поперечные силы, действующие на стенки трубы. Следовательно, и сама труба в какой-то степени влияет на «длину стоячей волны». В таких случаях учитывается, так называемый «эффект присоединённой массы», используемый в аэродинамике.
Более точные эмпирические формулы учитывают отношение длины волны к радиусу трубы  R<<(  и конструкцию концов трубы (с фланцами или без них). В короткой трубе длиной  l = (n/2  продольные стоячие волны не возникают, т.к. такая труба излучает звук в продольном направлении. Но поперечные волны в короткой трубе присутствуют.
Ещё более сложный пример – это стоячие электромагнитные волны. Сложность заключается в том, что у нас нет методик прямого визуального наблюдения таких волн. Все методы косвенные, и все вносят погрешности в результаты исследования.
Замкнутая электромагнитная система, в которой возможно существование стоячих электромагнитных волн состоит из тороидальной катушки, концы которой присоединены к круглым пластинам конденсатора. Зазор между полюсами такого воздушного электромагнита является одновременно зазором между пластинами конденсатора.
Считается, что магнитное поле тороидальной катушки полностью локализовано внутри объема катушки, хотя совершенно очевидно, что по причине замкнутости магнитных силовых линий в тороидальной конструкции катушки это неосуществимо. Если по внутреннему диаметру тора витки уложить “гладко”, т.е. виток к витку, то по наружному диаметру тора зазор между проводами будет сопоставим с диаметром провода. Силовые линии магнитного поля будут замыкаться через эти зазоры. Если изготовить катушку путем выреза узкой спиральной щели в полом тонкостенном тороиде, то магнитное поле будет «просачиваться» сквозь щели и тонкий слой тока.
Напряженность магнитного поля на осевой линии тороидальной катушки вычисляется по формуле
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где:      Rc – средний радиус тора (радиус по осевой линии);

N – число витков;

Ic  – сила тока в витках.
Произведение  N(Ic = Em |A-turns| является магнитодвижущей силой.
В бесконечно длинном соленоиде напряженность магнитного поля на оси равна произведению силы тока на число витков, приходящихся на единицу длины соленоида
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То есть, это точно такая же формула, что и для магнитного поля на оси тора. Поэтому, мы можем с достаточно высокой точностью вычислить магнитную энергию тора, используя формулы для магнитного поля бесконечно длинного соленоида.
Собственная энергия электрического тока есть энергия его магнитного поля.

Сделаем расчет для конструкции тонкостенного тора с радиусом витков 25 mm и радиусом по осевой линии  Rc = 50 mm, при магнитодвижущей силе  Em = 10 |A-turns|.
Механическим эквивалентом такой резонансной системы может быть натянутая струна, в которой длина бегущей волны первого резонанса равна удвоенной длине осевой линии тора  (1 = 4(((Rc = 0.628 |m|.
Число ампер-витков (A-turns) на единицу длины  n = Em / 2(((Rc = 31.831 |A-turns|(|m–1|.
Выполнив расчет по формулам Гопкинса для замкнутой магнитной цепи мы получим среднее значение напряженности магнитного поля внутри тора  Ht ( Hc = 31.831 |A/m|.
Объемная плотность энергии магнитного поля в вакууме
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Объем выбранной нами конструкции тора  Vt = ((2/2)((Rc)3 = 6.169(10–4| m3|.
Запас магнитной энергии в данном торе при магнитодвижущей силе 10 |A-turns|
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При резонансных колебаниях электромагнитного поля энергия магнитного поля внутри тора должна полностью переходить в энергию электрического поля в зазоре между обкладками конденсатора. Площадь пластин конденсатора задана конструкцией тора. Для вычисления напряженности электрического поля в зазоре конденсатора нам необходимо определиться с величиной этого зазора.
Объемная плотность энергии электростатического поля в вакууме
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В нашей работе по исследованию геомагнитного поля была определена длина элементарного диполя  (le = 4.426(10–15 |m|, значение которой в  (/2  раз больше классического радиуса электрона.
http://www.sciteclibrary.ru/rus/catalog/pages/11945.html
http://vlamir43.narod.ru/THE_MOST_MYSTERIOUS_FIELD_r.zip
Мы допускаем, что величина зазора между обкладками конденсатора должна быть кратной длине элементарного диполя. При выбранном условии будет обеспечиваться оптимальное расположение электрических зарядов на пластинах конденсатора.
Из условия равенства магнитной и электрической энергий в тороидальном резонаторе
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где:      nc – число слоев элементарных диполей между обкладками конденсатора.

Из формулы (18) выводится ряд значений  Ee2(nc при которых возможно образование стоячих электромагнитных волн в тороидальном резонаторе.
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В таблице 1 приведено несколько значений напряженности электрического поля и амплитудного напряжения на обкладках конденсатора при различной величине зазора между его обкладками.
Таблица 1
	nc
	100
	101
	102
	103
	104
	105
	106

	Ee |V/m|
	2.987(1011
	9.447(1010
	2.987(1010
	9.447(109
	2.987(109
	9.447(108
	2.987(108

	U |V|
	0.00132
	0.0042
	0.0132
	0.042
	0.132
	0.418
	1.332


Приведенные в таблице 1 значения напряженности электрического поля значительно больше электрической прочности вакуума (или сухого воздуха). Поэтому практически реализовать тороидальный резонатор со столь малыми воздушными зазорами (менее 1 нанометра) невозможно. Но природные явления в виде четочных и шаровых молний указывают на то, что в глобальном электросиловом поле Земли существуют условия для возникновения кольцевых и более сложных замкнутых резонаторов (без пластин конденсатора), в которых могут возникать стоячие электромагнитные волны.
Практическая реализация резонаторов стоячих волн возможна при значениях  nc = 1010  и более. В этом случае воздушный зазор между пластинами конденсатора составляет  

1010 ((le = 4.426(10–5 |m|  ( 50 микрометров. Напряженность электрического поля в зазоре между обкладками конденсатора  Ee = 2.987(106 |V/m|, т.е. немного ниже пробивного потенциала для сухого воздуха. Амплитуда напряжения на конденсаторе  U ( 132 |V|.
Скорость, бегущих навстречу друг другу, электромагнитных волн в полости тороидального резонатора равна скорости света в вакууме. В формуле (19) скорость света присутствует. Длина бегущих волн первого резонанса вычисляется по условию, что на оси тора должно уложиться две четвертьволновых ячейки. В электромагнитной резонансной системе действительно: «В каждой четвертьволновой ячейке узлы и пучности сменяют друг друга с циклической частотой  2( , вдвое превышающей частоту бегущих навстречу друг другу волн». Но это узлы и пучности различных полей (электрического и магнитного) фазы колебаний которых сдвинуты во времени на четверть периода колебаний.
Циклическая частота электромагнитных колебаний равна  (  = c/2(Rc = 2.998(106 |1/s|.
Соответственно, частота первой гармоники в резонаторе  f1 = 4.771(108 |Hz|.
Проверка вышеприведенных расчетов по формуле Томсона и другим формулам радиотехники полностью подтверждает полученные результаты при числе витков в тороидальной катушке  N = 19. На месте 20-го витка расположен конденсатор.
После такого подробного анализа стоячих волн различной природы, и, вооружившись достаточной точной математикой резонансных процессов, мы можем выйти за пределы земной атмосферы и проверить соотношение размеров двух радиационных поясов (бубликов) ориентированных относительно экваториальной плоскости Земли.
В этом нам поможет один из членов первой команды космонавтов – Киргетов Владимир Дмитриевич, который исследовал радиационные пояса Земли не с помощью счетчиков Гейгера на спутниках, а по эффекту «аномального радиоэхо».
В 2008 году он опубликовал трактат под названием «РАДИОЭХО.  МАГНЕТИЗМ.  РАДИОИЗЛУЧЕНИЕ.», который сразу же привлек внимание не только специалистов по радиосвязи, но и исследователей других направлений электромагнетизма.
Вот как он кратко характеризует историю своего исследования: «Занимаясь (небезуспешно) спортивной радиопеленгацией на местности  (у меня 3 золотых медали чемпионатов Европы и 7 золотых медалей чемпионатов Мира по ARDF, не считая серебра и бронзы),  мне регулярно  (в течение 50 лет) приходилось решать (часто – в экстремальных условиях) разнообразные пеленгационные и поляризационные загадки, что превратилось  в  динамический  стереотип  поведения,  применяя  различные способы (и ухищрения) для  определения  (выделения) истинного  пеленга  из  переизлучений  и  поляризационного искажения сигналов, принимаемых ручным    пеленгатором.  Именно  эти  навыки позволили  мне   при  первых  же  экспериментах  с  EH  и  HZ – антеннами  определить  главную  особенность  радиоизлучения  Н–типа – его "эклиптическую"  поляризацию и  "докопаться"  до сути  этого  явления».
        Киргетов рассматривает всё околоземное пространство как резонансную параметрическую систему из ЧЕТЫРЁХ  полых резонаторов с единым первичным параметром, равным периметру Земли по экватору – 40 000 |km|.

Первый резонатор называется подионосферным и имеет сферическую форму с двумя воронками (каспами) над геодезическими полюсами Земли. Расстояние от поверхности Земли до нижней границы ионосферы в среднем равно  100 |km|. Это всего лишь 1.5% от радиуса Земли. Ионосфера состоит из нескольких слоев, которые ведут себя втечение суток по-разному. Наиболее стабильным является слой “E” (высота от поверхности Земли от 90 до 150 |km|), с максимумом концентрации заряженных частиц на высоте 110 |km|.
Длина гидирующей линии (от англ. guide) вдоль экватора  L0 =  40 000 |km| является первичным резонансным параметром всех объемных резонаторов Земли.
Длина гидирующей линии между каспами равна половине длины главного параметра, а это как раз и является главным условием образования первого резонанса стоячих волн в подионосферном слое – длина стоячей волны вдвое меньше длины бегущей волны.

В своих исследованиях В.Д. Киргетов установил, что длина гидирующих надиносферных линий подчиняется закону геометрической прогрессии  Ln = L0 (2n–1 (n = 1, 2, 3, 4). Он назвал эти гидирующие линии магнитосферными, поскольку они уходят далеко в космос, вплоть до Луны (среднее расстояние от Земли до Луны  384 400 |km|).
L1 = L0 (20 = 40 000 |km|;
L2 = L0 (21 = 80 000 |km|;

L3 = L0 (22 = 160 000 |km|;

L4 = L0 (23 = 320 000 |km|;
Путь аномальных радиоэхо пролегает вдоль магнитосферных гидирующих линий, а точки отражения радиоэхо могут быть только в ионосферных каспах Земли.
Далее В.Д. Киргетов ставит несколько вопросов, на которые и до сих пор нет ответов:
– Почему магнитосферных гидирующих линий только четыре?

– На какой высоте над поверхностью Земли они проходят?
– Почему они наблюдаются при очень плохом прохождении подионосферного радиоэхо; почему только в позднее вечернее время суток, и только  поздней осенью (для Санкт-Петербурга)?

Вопросы весьма сложные, однако, следует отметить, что подход к их решению автор выбрал правильно. В доказательство этому приведем небольшую выдержку из трактата:
Пространственный  фактор  сверхдальности  распространения РИ.

Высокая стабильность времени задержки кругосветного ионосферного радиоэхо говорит о том, что подионосферное пространство является объёмным параметрическим резонатором, главным параметром которого является периметр Земли. Он же предопределяет и параметрическую стабильность линии минимального пространственного сопротивления для кругосветного распространения радиоизлучения, т.е. создаёт эффект "сверхпроводимости” околоземного подионосферного объёмного резонатора. Это вполне соответствует теории полых резонаторов, имеющих бесконечное число собственных резонансов. С такой же уверенностью можно говорить и об "аномальных” магнитосферных радиоэхо, время задержки которых кратно кругосветному. Длина линий гидирования от северного полюса до южного также должна быть кратной периметру Земли, который предопределяет не только время задержки кругосветного эхо (133 |ms|), но и размеры объёмных магнитосферных параметрических резонаторов. Эти линии обладают минимальным пространственным сопротивлением, что и является пространственным фактором "сверхпроводимости” линий геомагнитных резонансов и сверхдальности  распространения радиоизлучения.

Таким образом, мы имеем дело именно с геомагнитными резонансами, поскольку в радиотехнике и в механике, а значит и в магнитодинамике,  кратность параметров есть признак резонансности.

Если раньше считалось, что у Земли только два радиационных пояса (см. рис. слева), то в статье А.М. Гальпера «Радиационный пояс Земли» доказывается, что общий радиационный пояс Земли имеет не менее семи оболочек (см. рис. справа).
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К сожалению, автор статьи, по непонятной причине, не указал расстояния этих оболочек от поверхности Земли, хотя бы, в экваториальной плоскости.

Поэтому, будет совсем неудивительно, что со временем будет доказано существование и других полых резонаторов, расположенных до самой Луны, в соответствии с геометрической прогрессией В.Д. Киргетова. Аномальное радиоэхо от «лунной линзы» существует и проходит расстояние от Земли до Луны и обратно за  2660 |ms|, в полном соответствии с расчетными 20-ю скачками первичного параметра.
Вопрос о высоте линий гидирования не менее важен, так как в этих областях могут иметь место и другие аномальные эффекты, которые помогут объяснить природу динамических процессов в околоземном пространстве и во всей Галактике.
Наиболее невыясненный вопрос – это время появления и существования аномального магнитосферного радиоэхо. По-видимому, оно связано с вращением Земли вокруг собственной оси и вокруг Солнца. Вращение Земли вокруг собственной оси должно вызывать вращение радиационных поясов, но, вероятнее всего, с уменьшением угловой скорости при удалении от оси вращения. Эксперимент для прояснения этого вопроса видится в таком плане. Нужно над полюсами Земли подвесить два стратостата с автоматизированной аппаратурой слежениями за радиоэхо и провести наблюдения втечение целого года.
Каждый резонатор имеет гидирующую линию для бегущих волн в экваториальной плоскости Земли. Длину такой линии и, соответственно, высоту ее расположения несложно вычислить, используя формулы для резонанса стоячих волн, например, в стержне. Поперечные волны между каспами являются стоячими и длина их вдвое меньше длины бегущей волны. Исходя из этого формула для вычисления высоты расположения магнитосферных гидирующих линий над поверхностью Земли будет иметь вид
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где:    Rg = 6.371(106 |m| – средний радиус Земли.
На этом мы заканчиваем исследование околоземного пространства и переходим к проблеме, которая одновременно касается и масштабов нашей Галактики, и масштабов микромира. Поводом является, опять же вышеприведенное утверждение А.Эйнштейна и вполне обоснованная уверенность, что галактические динамические процессы должны быть такими же, как и динамические процессы в микромире.
В нашей работе под названием «САМОЕ  ЗАГАДОЧНОЕ  ПОЛЕ» (см. вышеприведенные ссылки) были выявлены две новые мировые константы. По условиям экспериментов одна из них имеет физический смысл линейной плотности зарядов, вторая – характерный размер электрических диполей. Обе константы были вычислены на основании формулы Лоренца для движения зарядов в магнитном поле. Поэтому никаких сомнений в отношении единиц  измерения этих констант не возникало. Присутствие в формулах (21) и (22) массы покоя электрона легко объясняется при пересчете единиц измерения.
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Значение (le = 4.426(10–15 |m| в  (/2  раз больше классического радиуса электрона.
Скорость движения электрона по кольцевой орбите радиуса  Re  в магнитном поле постоянного кольцевого тока  Jc , точно такого же радиуса равна
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При силе тока  Jc = 1 |A|, скорость электрона  (e = 2.763(104 |m|(|s–1|.
В нашей следующей работе под недвусмысленным заголовком ГРАВИТАЦИЯ  “ПРИКАЗАЛА  ДОЛГО  ЖИТЬ”:
http://www.sciteclibrary.ru/rus/catalog/pages/11960.html
http://vlamir43.narod.ru/GRAVITATION_HAS_ORDERED_LONG_to_LIVE_r.zip
путем простого усовершенствования формулы Ньютона для гравитационного взаимодействия двух масс, и формулы Кулона для взаимодействия двух зарядов мы определи три пересчетных коэффициента:
– коэффициент для пересчета массы в единицу электрического заряда (кулона)
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– коэффициент для пересчета массы в единицу ПРОСТРАНСТВА  (метр)
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– коэффициент для пересчета массы в единицу ВРЕМЕНИ (секунду)
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Кроме того, для динамических процессов было найдено выражение для пересчета единицы массы в магнитные потоки  ((g (c)2 = 1.127×1053 |Wb2|×|kg–1|.
Таким образом, мы установили количественные связи между всеми основными единицами измерения в системе  SI, одна из которых, а именно единица измерения массы |kg|, является вспомогательным пересчетным коэффициентом. Понятие массы является формализмом, и никакого физического смысла в этом формализме нет.
В официальной парадигме для пересчета одних единиц измерения в другие используются энергетические эквиваленты. В таблицу энергетических эквивалентов внесено восемь единиц измерения: энергия (1J), масса (1kg), спектральная единица (1/m), частота (1Hz), абсолютная температура (1K), энергия (1eV), атомная единица массы (1u), энергия Хартри (1Eh). К слову сказать, это весьма эффективный инструментарий для выдвижения псевдонаучных инсинуаций против физиков, разрабатывающих альтернативные модели.
Из названия таблицы энергетических эквивалентов совершенно понятно, что все эквиваленты созданы путем пересчета одних энергий в другие.
Главное отличие нашего подхода заключается в том, что мы выполнили пересчет, основанный на силах взаимодействия, используя в качестве пересчетного коэффициента совершенно «нефизичную» единицу массы.
Теперь самое время обратиться к аксиомам Н.А. Козырева. Мы будем излагать его аксиомы с учетом результатов наших последних исследований.
I аксиома.  В причинных связях всегда существует принципиальное отличие причин от следствий. Это отличие является абсолютным, независящим от точки зрения, т.е. от системы координат (системы отсчета).

Основным понятием причинной механики должно быть понятие о силе, поскольку сила является причиной изменения состояния тел. В обычной механике оказывается возможном представление о силе заменить другим понятием ( энергией, значительно упрощающем механику. Эта замена, полностью осуществлённая в атомной механике, совершенно исключает различие причин от следствий, а потому и приводит к статистическому толкованию явлений Мира. Причинная же механика, основанная на различии причин и следствий, должна быть механикой сил, а не энергий.

II аксиома.  Причины и следствия всегда разделяются пространством–временем. Расстояние между причиной и следствием может быть сколько угодно малым, но не может быть равным нулю.

Существование следствия на некотором конечном “расстоянии” от причины является результатом длинной цепи причинно-следственных превращений. Причина, т.е. сила, в виде импульса движущейся точки, переносится из одной точки пространства–времени в другую, где она может вызвать следствие, становящееся причиной изменений в следующих точках. Причина и следствие всегда связаны с разными материальными точками, поэтому вторая аксиома является необходимым условием. Это обстоятельство следует подчеркнуть специальным положением.
III аксиома.  Причины и следствия, возникающие в одной и той же точке пространства, различаться не могут и представляют собой тождественные понятия.

Например, во втором законе Ньютона утверждается равенство силы изменению количества движения в единицу времени. Может показаться, что силу следует рассматривать как причину, изменение же количества движения, как следствие этой причины. Однако, согласно III аксиоме, нельзя проводить такого различия. Эти понятия тождественны и, как делал в своей механике Кирхгоф, изменение количества движения материальной точки в единицу времени может служить определением силы, приложенной к этой точке. Таким образом, второй закон Ньютона следует рассматривать как закон описательный, как формулу, описывающую явление. В обычной механике, пользуясь только II аксиомой, нельзя установить различия между причиной и следствием. Из того обстоятельства, что следствие находится в будущем по отношению к причине, прежде всего, вытекает следующее положение, вполне аналогичное II аксиоме.
IV аксиома.  Причины и следствия всегда разделяются временем. Промежуток времени между причиной и следствием может быть сколь угодно малым, но не может быть равным нулю.
IV аксиома опирается на существование у времени простейшего свойства, которое может быть названо скалярным или пассивным. Это свойство позволяет устанавливать длительность событий или длину промежутков времени, измеряемых показаниями часов. Основные понятия кинематики ( скорость, ускорение и другие определяются с помощью именно этого свойства времени. Однако этим свойством времени нельзя установить различия между причиной и следствием. Действительно, как и для пространства, знак промежутка времени зависит от принятой системы отсчёта и поэтому совершенно произволен. Необходимо отметить, что система отсчета времени не может быть фиксирована и с помощью направленности энтропии. Действительно, переход механической системы в более вероятное состояние, т.е. возрастание энтропии, происходит благодаря идущему в Мире непрерывному раздроблению причин: причины переходят в следствия, которые становятся причинами других следствий и т.д. Поэтому вся система счёта времени, сама основанная на определении причин и следствий, не может дать ничего нового и приводит к тавтологии: будущее находится там, где следствие, т.е. там, где будущее.

V аксиома.  Время обладает особым, абсолютным свойством, отличающим будущее от прошедшего, которое  может быть названо направленностью или ходом. Этим свойством определяется отличие причин от следствий, ибо следствия находятся всегда в будущем по отношению к причинам.

Из приведенных выше пяти аксиом следует, что ход времени может быть определён по отношению к пространству. Действительно, из сопоставления второй и четвёртой аксиомы заключаем, что будущее и прошедшее всегда разделены сколь угодно малым, но не равным нулю промежутком пространства. Таким образом, направленность времени может быть определена, как направление в пространстве. Из третьей и четвертой аксиом следует, что различие будущего от прошедшего  (t  стремится к нулю при   (x ( 0.
Очевидно, в Мире существует  некоторый глубокий принцип, не открытый еще современным естествознанием. Этот принцип едва ли можно придумать, но его следует искать индуктивным путем, решая теоретически обратные задачи. При таком исследовании мы должны не обходить трудные  для теории вопросы, а, наоборот, сосредотачивать на них свое внимание.

Но когда постулируется принципиальная невозможность отличать причины от следствий, тогда существование законов не может быть предметом исследования и законы превращаются в описывающие явления формулы. Теоретическая физика нашего века выросла на основе этих взглядов, и представляет собой яркий пример описательной точной науки. Логическое и последовательное развитие принципа равноценности причин и следствий точных наук привело Маха к построению его философии. Уже одно несоответствие этой философии всему существу нашего Мира может служить доказательством неполноценности принципов точных наук.

Что собой представляет время, до сих пор ещё неизвестно. В физике по этому вопросу существуют смутные соображения, тогда как в силу важности вопроса следовало бы иметь написанными о времени целые тома. Физик умеет измерять только продолжительность времени, поэтому для него время — понятие совершенно пассивное. Теперь мы пришли к заключению, что время имеет и другие, активные свойства. Время является активным участником Мироздания.

Мы думаем, что читатель без труда разобрался в эффективности применения научной логики Н.А. Козырева при выборе главных инструментов для исследования Мироздания – вместо восьми “энергетических” эквивалентов – всего три “силовых” эквивалента.

Наши последующие математические операции с коэффициентами  (e  и  (t  привели нас к единицам мерности, которые, на первый взгляд, противоречат обычной логике.
Соотношение  (e/(t = 3.62(10–5 = (e  |C/s| ( |N1/2| ( |A| – должно бы быть константой линейной плотности электричества для Земли, размерность которой равна |кулон/метр|, но не |кулон/секунду|. Хотя, в конечном счете, в классической физике сила взаимодействия между двумя токами пропорциональна произведению токов.
Обратная этому соотношению величина   (t/(e = 2.763(104 = (e |s/C| ( |N–1/2| ( |1/A| – должна бы быть скоростью электрона на орбите при силе тока в кольце  Jc = 1 |A|.

Третий закон Ньютона гласит, что силы, с которыми два тела действуют друг на друга, направлены по одной прямой линии, равны по величине и противоположны по направлению. Словесная формулировка этого закона абсолютно точна, но вот его математическая интерпретация   F( = – F(  не более чем абсолютный нонсенс!

Этот нонсенс вводит в физику допущение о существовании нуля, чего во Вселенной в принципе быть не может. В том числе не может быть и абсолютного нуля температуры.
Согласно нашим математическим исследованиям математическая интерпретация, как третьего закона Ньютона, так и других силовых взаимодействий, должна, как утверждал А.Эйнштейн, представлять собой "… реализацию простейших математически мыслимых элементов"
F( = –1/ F(  
  
(27)
В соответствии с принципом причинно-следственной связи, если слева в формуле (27) находится причина, то справа будет следствие. Если наоборот, то мы должны перейти в другую систему отсчета, потому что в нашей системе отсчета нет физического понятия величины, которая представляет собой частное от деления некоторого числа на силу.

Результат перемножения причины на следствие отражает закон сохранения. 

Следующий логический вывод из соотношения  (e/(t = 3.62(10–5 = (e  заключается в том, что свойства  ПРОСТРАНСТВА  и  ВРЕМЕНИ  абсолютно идентичны друг другу, но мы не имеем права произвольно распоряжаться ими, используя наш математический аппарат, поскольку ПРОСТРАНСТВО  и  ВРЕМЯ относятся к различным системам отсчета.
Проанализируем еще два соотношения из трех основных “силовых” коэффициентов:
(s/(t = 1.556(10–65 |m/s| – можно интерпретировать как ничтожно малую скорость расширения пространства во времени;
(t/(s = 6.384(1064  |s/m| – можно интерпретировать как фантастически огромную плотность времени в нашем (трехмерном и почти неподвижном) пространстве.
Ничтожно малая скорость расширения пространства не идет ни в какое сравнение со скоростью разбегания галактик на краю вселенной (( 70 |km/s| по закону Хаббла).
Но, с другой стороны, возникает также большое сомнение в том, что фотоны, преодолевая такие огромные расстояния, не теряют ни йоты своей энергии. Любые электромагнитные волны при распространении теряют энергию, но эта потеря энергии отражается на изменении интенсивности радиоизлучения. Прямые опыты по измерению частотного дрейфа радиоизлучения при прохождении больших расстояний просто не проводились из-за отсутствия необходимых условий. Если мы признаём, что фотон – это тоже электромагнитная волна, то еще одной причиной красного смещения его спектра может быть только потеря внутренней энергии.
Как мы уже установили выше, свойства  ПРОСТРАНСТВА  и  ВРЕМЕНИ  абсолютно идентичны друг другу, но Н.А. Козырев не отразил этого в своих аксиомах. На момент публикации своей монографии, а это было более полувека назад, экспериментальная физика не располагала убедительными доказательствами точно такой же “пассивности” ПРОСТРАНСТВА, как и “пассивное” ВРЕМЯ. Хотя индуктивным путем до этого можно было додуматься. Для реляционистов и ортодоксальных материалистов это хороший подарок. Но “активные” свойства, как ПРОСТРАНСТВА, так и ВРЕМЕНИ до сих пор остаются тайной за семью замками.
Мы предпримем попытку внести ясность в эту неопределенность путем анализа соотношения   (t/(e = 2.763(104 = (e |s/C| ( |N–1/2| ( |1/A| 
Индукция магнитного поля кольцевого тока является причиной возникновения силы, которая изменяет траекторию движения электрона, но для этого должна быть еще одна причина – движение электрона со скоростью  (e = 2.763(104 |m/s|.
В формуле Лоренца эта сила  FB  выглядит как векторное произведение двух причин:
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Две причины переходят в два следствия. Первое следствие – это сила, значение которой пропорционально произведению параллельных токов (тока кольца и тока электрона). Второе следствие – это поворот силы, приложенной к электрону (без изменения ее величины), по направлению к центру кольца.

Таким образом, мы можем с сожалением констатировать, что современная убогая математика совершенно не приспособлена для математического описания причинно-следственных связей и, тем более, для решения практических задач.

Перед нами возникла сложнейшая задача, которую Н.А. Козырев обозначил следующими словами: – «Очевидно, в Мире существует  некоторый глубокий принцип, не открытый еще современным естествознанием. Этот принцип едва ли можно придумать, но его следует искать индуктивным путем, решая теоретически обратные задачи. При таком исследовании мы должны не обходить трудные  для теории вопросы, а, наоборот, сосредотачивать на них свое внимание». 
Несмотря на возникший пласт проблем, мы доведем решение начатой задачи до конца и на этом закончим наш очередной экскурс в теорию причинно-следственных связей.
Для того чтобы ускорить электрон до скорости  (e = 2.763(104 |m/s| требуется электрическое напряжение  U = 2 |mV|. Формула для вычисления скорости электрона после прохождения им разности потенциалов  U  приведена ниже.

[image: image30.wmf]

 EMBED Equation.3  [image: image31.wmf](

)

2

2

2

2

4

2

2

2

2

1

2

c

M

U

q

c

M

U

q

M

U

q

U

e

e

e

e

e

e

×

×

×

-

÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

×

×

+

×

×

×

=

u

 
|m/s| 

(29)

Точно такую же скорость имеют и те положительные заряды, которые формируют в кольцевом проводнике постоянный электрический ток   Jc = 1|A|.

Следствием вышеприведенного анализа является очевидный логический вывод, что электрический ток в проводниках является движением диполей. Образно говоря, разноименные заряды, находящиеся в проводнике в нейтральном состоянии, под действием приложенного электрического поля активизируются, т.е. превращаются  в разнополярные “ди-поли”, и начинают движение в одном направлении. Скорость движения “ди-полей” пропорциональна силе тока в проводнике и ее нельзя сравнивать со скоростью распространения электрического поля.
При скорости “ди-полей”, равной скорости света   (e = c  сила тока равна
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т.е., 10 (11 тыс. ампер, что соответствует силе тока в одиночной линейной молнии.

Частота циркуляции нашего пробного электрона, а, следовательно, и всех “ди-полей” в кольце при силе тока, создающего магнитное поле,  Jc = 1|A|.
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Сила тока одного электрона  Je = qe((e = 1.409(10–14 |A|. Произведение двух токов по размерности дает силу:  Jc ( Je ( |A2| ( |N1/2|(|N1/2|(|N| (ньютон).
Количество диполей в кольцевых проводниках зависит только от радиуса кольца
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Тот очевидный факт, что количество “ди-полей” в проводнике не зависит от диаметра провода, говорит о том, что “ди-поли” являются корпускулами электрического поля, которые способны переходить в электромагнитную волну при наличии условий, необходимых для движения бегущей электромагнитной волны. Поэтому, мы можем назвать это состояние “ди-полей” в проводниках (или их континуум) специальным термином – диполиум (dypolium). 
Вышеприведенные формулы и расчеты вполне пригодны для решения некоторых практических задач. Например, для расчета режима резонанса стоячих волн (резонанса токов), который дает существенное увеличение выходной мощности электромагнитных аппаратов переменного тока. В своем трактате В.Д. Киргетов упоминает о таком способе увеличения выходной мощности сварочных аппаратов. Другие исследователи сообщают, что коэффициент увеличения мощности имеет значительный разброс, но объяснения этому не находят. Мы полагаем, что проблема как раз и заключается в неправильном подборе длины стоячих волн в обмотках трансформаторов.

Заканчивая тему о причинно-следственных связях между различными системами отсчета мы приведем формулу этих силовых связей, полученную индуктивным путем, в которую входят четыре параметра: напряженность электрического поля  E, напряженность магнитного поля  H,  ПРОСТРАНСТВО  l3, и  ВРЕМЯ  t3
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Эта формула выведена в одной из наших ранних статей, но за прошедшие годы обывательский интеллект тех, кто по занимаемому положению причисляет себя к ученым, так и не смог разглядеть за этой формулой идеи Н.А. Козырева.
http://www.sciteclibrary.ru/rus/catalog/pages/11663.html
http://vlamir43.narod.ru/PARALLEL_WORLD_OF_STILL_TIME_r.zip
ЗАКЛЮЧЕНИЕ
Большевики жаждали уничтожить Николая Александровича Козырева физически. Впоследствии вся советская научная элита вытирала свои грязные ноги о его репутацию, невзирая на признание его открытий за рубежом. В наше время идеи Н.А. Козырева также не могут пробить себе дорогу к умам школьников и студентов, потому что вся нынешняя научная элита, которая, кстати сказать, отличается потрясающим математическим невежеством, на всех уровнях препятствует дальнейшему развитию его идей.
Мы неспроста говорим о математическом невежестве. В многочисленных “квантовых” науках используется основание натуральных логарифмов  e = 2.7182… , на числовой оси которого нет ни единой реперной точки. Какую научную статью ни возьми, автор непременно да воткнет хотя бы одну формулу с этим числом. Математические компьютерные программы захлебываются от пересчетов степенных функций этого трансцендентного числа в действительные числа. Тем не менее, авторы таких статей не испытывают угрызений совести, поскольку Гейзенберг разрешил им богохульствовать в науке. А вот человек, не имеющий специального математического образования, – В.Д. Киргетов, нашел для степенных функций великолепное основание для таких функций, – цифру 2, которая сразу решает все проблемы. Однако научная элита отказала ему и соавторам в регистрации закона прохождения аномального радиоэхо, как открытия.
По ходу нашего исследования причинно-следственных связей возникла проблема, которую математика даже не пыталась решать. Эту проблему можно назвать проблемой математических операторов. Всё, на что способна современная математика, так это “оперировать” числами в “пассивном” пространстве и в “пассивном” времени, какими бы терминами не назывались эти пространства и подпространства (скалярное, векторное, пространство скоростей, пространство температур, и т.д. и т.п.).

Такое положение надо в корне менять. 
Список использованной литературы
1. Причинная или несимметричная механика в линейном приближении. Пулково,1958 г.
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3. Физическая энциклопедия (в пяти томах), «Советская энциклопедия», 1988–1990.
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